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(4)                                         mdr — 0,
J
fur <p die Darstellung
(5)                  9=^L±^±.^
welche gultig ist, wenn man Gliecler von der Ordnung l/JRa gegen die der Ordnung 1/JR2 vernachlassigen kann.
Die Summen a, |3, y heissen die magnetischen Moments des Magneten. Sie andern sich nicht, wenn der Coordinaten-anfangspunkt unter Beibehaltung der Richtung der Coordinaten-axen verlegt wird, und transformiren sich bei einer Drehung des Coordinatensystems ebenso wie die Coordinaten eines Punktes. Setzen wir also
und definiren eine Richtung A durch
(7)         I cos (A, x) = «,    I cos (A, y) = /3,    Z cos (A, 0) = y,
so ist I und die Richtung A von derLage des Coordinatensystems unabhangig und sind dem gegebenen Magneten eigenthumliche Constanten; A heisst die Axe und Z das Moment (oder auch das Hauptmoment) des Magneten. Ist v eine beliebige andere Richtung und
(8)                                     n = Z cos (A, v\
so heisst n das Moment in Bezug auf die Richtung v. Lassen wir den Punkt sc, y, g in der Richtung v ins Unendliche gehen, und bezeichnen seine Entfernung von einem festen Anfangspunkte mit U, so ergiebt sich aus (5) cine allgemeine Definition des magnetischen Momentes in Bezug auf die Richtung v, namlich n = lim R* qp.
Nehmen wir zwei permanente Magnete MT und Jf3 in einem sonst unmagnetischen Felde an, und zwar in so grosser Entfernung, class f'iir einen Punkt von M3 der Ausclruck (5) fur das Potential von M1 gilt, und umgekehrt, so erhalten wir fur das Potential der beiden Magnete auf einander nach §. 145 (7)
r
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und wenn wir mit ^  das Potential des  ersten Magneten,  ge-»j                                                                 •'
